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 avec  j = 0, 1, 2...

d  est la constante du réseau = distance entre deux traits. Ici  � �
��

��
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Les maxima du 1er,  2e et 3e ordre  correspondent à  j = 1 ;   j = 2  et  j = 3. 

On trouve donc  sin( θ1 )�$�
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